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Fuente: https://www.mecqueenlabs.com
/furnace/thermolyne-fd1545m.php
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Caracterizacion del actuador
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Actuador en forma de resorte con
alambre SMA de 0.75 mm

Basede aluminio
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Paso 1. Extract frames as BMPs: Paso 2. J
Destination directory:
Browse
Width: 720
Height: 1280
BtsPerPixel: 24
Duration: 60.70 sec
Frames: 1821
Frames per second: 30.00
Space required: 4801.53 MB for all frames)
Start frame: |0 End frame: | 1820
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Base de datos.
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Grafica del comportamiento del actuador.

Esquema de la caracterizacion de los actuadores

T_
Tiempo Fuerza | glcanzada* |T A (cC)* | T final
Corriente (A) | (segundos) (N) (=C) *(oC)
Voltaje (V)
1.5-9.0 60 5.5 46.8 21.6 25.2
2.0-9.0 60 6.0 54.2 25.2 29.0
25-9.0 60 7.0 64.3 25.2 39.1
2.8-9.0 60 7.5 78.8 25.2 53.6
3.0-90 60 8.0 90.3 25.2 65.1

RESULTADOS
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Desplazamiento vs el tiempo de contraccion
del actuador SMA

Tabla 1. Datos de la caracterizacion

Fuerza vs temperatura de los actuadores
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Corriente (A)

Propiedades Flexinol 750 um

Fisicas
Longitud del cable (cm) 30
Longitud comprimida (cm) 3
Diametro del resorte (mm) 6
0.854
Electricas
Resistencia eléctrica (Q) 1.7
Corriente recomendada (A) 2.8
Potencia recomendada (W/mm 153
Téermicas Baja Tem Alta Temp
Temperatura inicial activacion (°C) P
Temperatura final activacion (cC) 64 80
Temperatura inicial de relajacion /8 90
(cC) 54 72
Temperatura final de relajaciéon 25 52
Tiempo
Velocidad de contraccion 1.0
(centimetro/segundos)
Tiempo inicial de contraccion 5
(segundos) 15

Tiempo
sequndos

Tabla 2. Propiedades del resorte actuador

final de contraccion

CONCLUSION

Se estudiaron las propiedades fisicas,
mecanicas y térmicas del material de los
actuadores, a traveés de la caracterizacion de
un actuador SMA, considerando la corriente

aplicad

desplazamiento generado.
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